CWICZENIE 29 IHT™
Badanie diod polprzewodnikowych.
1. Wyznaczenie charakterystyki pradowo napieciowe;j .

Dioda prostownicze Dioda Zenera
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Podstawowymi parametrami diody prostowniczej sa:
* maksymalny $redni prad przewodzenia - I
* szczytowe wsteczne napigeie pracy -URwM.

= maksymalne straty mocy - Prot,
Niekiedy podaje si¢ jeszcze powtarzalne szczytowe napigcie wsteczne URr\ | Niepowtarzalne szczytowe

napigcie wsteczne URg\.-

Sposrod parametréw charakterystycznych do najwazniejszych naleza:
e napigcie przewodzenia UE przy okreSlonym pradzie przewodzenia IF,
« prad wsteczny IR przy okreslonym napigciu wstecznym UR (zazwyczaj UR=UR\wM)-
Niektore europejskie oznaczenia katalogowe diod sa nastepujace:
Pierwsza litera - B - krzem, A - german, C - inny materiat potprzewodnikowy.
Druga litera - A - dioda detekcyjna lub do zastosowan w uktadach przetaczajacych,
Y - dioda prostownicza.
Nastepne trzy cyfry dotycza kolejnosci katalogowe;j. Jezeli pierwsza z cyfr jest zastapiona litera - 0znacza to, ze
dany typ jest przeznaczony do zastosowan przemystowych.
Dioda Zenera
Spadek napiecia na diodzie w obszarze przebicia, zwany napieciem stabilizacji, prawie nie zalezy od pradu
przeptywajacego przez diode. Parametrem, ktory charakteryzuje zalezno$¢ napiecia stabilizacji od pradu jest
rezystancja dynamiczna r, , wyrazajaca stosunek przyrostu napigcia stabilizacji AU do przyrostu pradu Al,
_AY,
Al,
Rezystancja dynamiczna diody Zenera w zakresie stabilizacji jest bardzo mata. W rozwazaniach
przyblizonych przyjmuje si¢, ze napigcie stabilizacji jest state (niezalezne od pradu) rowne wartosci napiecia
Zenera U,. Maksymalna warto$¢ pradu Iy max, przy ktorej dioda Zenera moze pracowac, jest ograniczona jej
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mocg dopuszczalng Pyqt zgodnie z zaleznoscig

I7 max = h
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Wyznacz charakterystyke diody krzemowej i stabilizacyjnej, w kierunku przewodzenia i zaporowym. Przed
pomiarami zapoznaj si¢ z danymi katalogowymi badanych diod a w szczegdlno$ci z warto§ciami
dopuszczalnymi pradoéw i napigé. Dobierz warto$¢ rezystancji zabezpieczajacej R odpowiednio do badane;j
diody i napicia zasilacza. Potacz uklad jak na rysunku do badania diod w kierunku przewodzenia :
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Prad nalezy regulowa¢ od 0 do maksymalnego pradu przewodzenia .
Uktad do wyznaczania charakterystyki w kierunku zaporowym:
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Napigcie zaporowe nalezy regulowac od 0 do wartosci szczytowego napigcia wstecznego Ugww.

Dioda krzemowa typu................ oo Aprzy Ug=....... vV, IR=, mA przy Urwm =......... V,
Piotmax=+sseerrees W,
kierunek Ue | MV
przewodzenia I | MA
kierunek wsteczny | Ug | V
Ir | HA
Dioda stabilizacyjna .................... Uz, V, r;=...Q przy I;=..mA
Ptotmax Taaaeeaas W, Izmax = mA,

Kierunek wsteczny | Ug | V

Ir | MA

Narysuj i porownaj charakterystyki badanych diod. Oblicz rezystancj¢ dynamiczng diody Zenera. Poréwnaj
uzyskany wynik z danymi katalogowymi. Podaj zastosowanie diod prostowniczych i stabilizacyjnych.

2.Wyznaczenie charakterystyk przy pomocy oscyloskopu.
Korzystajac z oscyloskopu wyznacz charakterystyki diody prostowniczej i krzemowej. Spadek napigcia na
diodzie D jest doprowadzony do wejscia X oscyloskopu, natomiast spadek napigcia na rezystorze pomiarowym
Rw - proporcjonalny do pradu ptynacego przez diode - do wejscia Y. Ze wzgledu na umiejscowienie masy w
uktadzie pomiarowym nalezy w oscyloskopie wigczy¢ inwersje kanatu Y. Sumaryczng warto$¢ rezystancji R i
Rw dobierz w taki sposob, aby prad ptynacy w obwodzie byt mniejszy od dopuszczalnego pradu badanej diody,
za$ warto$¢ rezystora R, powinna zapewnic¢ fatwe przeliczanie czuto$ci kanatu Y z napieciowej (V/dz) na
pradowa (A/dz).
Przerysuj i poréwnaj uzyskane charakterystyki.
Y=.......V/dz.
X=...... V/dz.
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