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PROGRAM EWICZ2ENIA.

!

WYKONANIE NIEZBEIPNYCH POLACZEN,

Do modutu centrali alarmowej INTEGRA 24 podtgcz niezbedne elementy systemu
alarmowego takie jak: manipulator INT-KLCDS, przewodowg czujke ruchu oraz
sygnalizator akustyczno — optyczny SPW-220R. Aby prawidtowo wykona¢ potgczenia
wykorzystaj opis zaciskow centrali ze strony 14 instrukcji instalatora oraz wskazowki
zawarte w kolejnych podpunktach.

Zaciski manipulatora INT-KLCDS podtgcz do centrali zgodnie z rysunkiem 5 na stronie 15
instrukciji instalatora.

Podtgczenie przewodowej czujki ruchu.

Zaciski wyjscia 2EOL czujki ruchu podtgcz do wejscia Z1 centrali. Do zasilenia czujki
wykorzystaj wyjscie zasilajgce AUX.

Podtaczenie sygnalizatora optyczno — akustycznego.

Obwéd sygnalizacji optycznej (+SO, -SO) nalezy podigczy¢ do jednego z wyjsé
wysokopragdowych (OUT1).

Podtaczenie kontrolera systemu bezprzewodowego ABAX.

Kontroler bezprzewodowy ACU-120 potagcz zgodnie z rysunkiem 2 na stronie 7 instrukcji
kontrolera. Uwzglednij uwagi zawarte w punktach 9 i 10 instrukcji na stronach
6-7.

URUCHOMIENIE | PROGRAMOWANIE SYSTEMU ALARMOWETGO.

Potgcz najpierw przewdd biaty przetwornika SATEL USB-RS do portu RS-232 centrali,
a nastepnie przewdd USB do komputera.

Po podtgczeniu wszystkich elementéw systemu nalezy w odpowiedniej kolejnosci zatgczy¢
zasilanie. Najpierw podtgczamy zasilanie awaryjne z akumulatora (centrala nie uruchomi
sie jeszcze), nastepnie zamykamy obudowe, a dopiero potem zatgczamy napiecie 230 V.
W przypadku koniecznosci dokonania zmian w potgczeniach nalezy catkowicie odtgczyc
zasilanie w odwrotnej kolejnosci: najpierw 230 V, potem akumulator.

Uruchom program DLOADX (hasto:1234).

Wybierz w programie DLOADX port komunikacyjny (menu Pofgczenie/Konfiguracja/Port
RS-232) sprawdzony wczesniej w Menadzerze urzadzen.

Hasta fabryczne dostepne z manipulatora:

hasto serwisowe: 12345

hasto administratora partycji nr 1: 1111

Menu dostepne z manipulatora:

[Hasto] * — menu uzytkownika, lista dostepnych funkcji na stronach 10 — 14 instrukgji
uzytkownika. Najwazniejsze to: tryb serwisowy (skrét 9), start programowania (01),
koniec programowania (02),

[Hasto] # — menu zatgczenia/wylgczenia czuwania.

Warunkiem komunikacji programu z centralg sg identyczne identyfikatory komunikacji.
W przypadku problemdéw z komunikacjg nalezy przeczytaC rozdziat 3.2.1 na stronie 28
instrukcji programowania i sprawdzi¢, ewentualnie zapewni¢ zgodnosc¢ identyfikatorow.

Jezeli identyfikatory sg zgodne, a port COM witasciwy, dioda portu COM w programie
DLOADX bedzie swieci¢ sie na zielono (gotowos¢ do programowania). Programowanie
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inicjujemy z menu uzytkownika serwisowego skrotem 01 (12345 * 01) .Podczas
programowania centrala pozostaje w petni funkcjonalna (nie trzeba wychodzi¢ z trybu
programowania), zakonczenie programowania skrotem 02 przeprowadzamy na koniec
zajec.

Jezeli program nawigze komunikacje z centralg, pojawi sie komunikat o zapisanie danych,
ktory zatwierdzamy, a w oknie Nowy system alarmowy zaznaczamy opcje Zapisz
aktualnie otwarte dane i zatwierdzamy. Nastepnie w menu Struktura i sprzet w zaktadce
Sprzet rozwijamy pozycje Ekspandery i jezeli okno modutu ACU-120 nie zawiera
urzgdzeh bezprzewodowych klikamy Zapisz. Po pojawieniu sie okna z komunikatem:
»Informacje o urzadzeniach bezprzewodowych sa nieaktualne. Odczyta¢ dane?”
klikamy klawisz Nie. Nastepnie klikamy w pozycje Ekspandery i przeprowadzamy
identyfikacje ekspanderow klikajagc w klawisz Identyfikacja ekspanderéw. Nie
odczytujemy danych o urzgdzaniach bezprzewodowych i jeszcze raz zapisujemy w oknie
modutu. Za pomocg menu zatgczenia/wytgczenia czuwania z hastem serwisowym
kasujemy ewentualne alarmy i sabotaze powstate podczas nadpisywania ustawien
kontrolera systemu bezprzewodowego ACU-120.

Na wstepie nalezy skonfigurowa¢ manipulator. W tym celu w menu Struktura i sprzet
w zaktadce Sprzet kliknij w pozycje Manipulatory i przeprowadz identyfikacje klikajgc
w klawisz Identyfikacja LCD.

Nalezy teraz odpowiednio skonfigurowaé uzywane w systemie wejscie w menu Dane
wejs¢ i dla konkretnego wejscia przyciskajgc przycisk Szczegotly. Nalezy okreslic:

Nazwe wejscia (np. Czujka 1 PIR);

Typ linii;

Typ reakcji (czujka ma dziata¢ natychmiastowo). Opisy funkcji wejs¢ znajdujg sie na stronie
49 instrukcji programowania;

Opcje wejs¢ (np. dla wejs¢ 2EOL i sabotazowych zaznaczy¢ opcje Alarm sabotazowy
zawsze gfosny, a dla wszystkich wejs¢ odznaczy¢ opcje Tylko 3 alarmy).

Zaprogramuj parametry podstawowe takie jak czasy globalne.

W menu Opcje i czasy globalne ustaw czas na wejscie 5 s oraz czas alarmowania 60 s,
w menu Struktura i sprzet rozwin pozycje Partycja 1 i kliknijj w pozycje Strefa 1,
a nastepnie ustaw czas na wyjscie ze strefy: 5 s.

Nalezy jeszcze odpowiednio skonfigurowac wyjscia w menu Dane wyj$é:

Wyjscie 1 — typ 2 (Alarm pozarowy i witamaniowy),

Wyjscie 2 — typ 0 (Niewykorzystane)

Dla pozycji Wyzwalanie wyjscia pozostawiamy tylko te wejscia, ktore majg wywotywac
alarmy, pozostate opcje konfiguracji wyj$¢ pozostawiamy na wartosciach fabrycznych.

Zapisujemy konfiguracje ikong Zapis do centrali.

W przypadku braku awarii mozna zalgczy¢ czuwanie strefy 1 uzywajgc hasta
administratora tej strefy: 1111 (z menu zatgczenia/wytgczenia czuwania lub menu
uzytkownika). Kasowanie alarmu i wytgczanie czuwania odbywa sie za pomocg tego
samego hasta. Kasowanie sabotazy jest mozliwe tylko za pomocg hasta serwisowego.

Sprawdz dziatanie czujki ruchu.
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PROGRAMOWANIE | URUCHOMENIE BEZPRZEWOPOWEGO SYSTEMU
ALARMOWEGO ABAX.

Dodawanie nowych urzgadzen bezprzewodowych.

Na podstawie strony 13 instrukcji kontrolera ABAX dodaj nastepujgce urzgdzenia: dualng
czujke ruchu z czujnikiem zmierzchu AOD-200, czujke magnetyczng AMD-103, czujke
dymu i ciepta ASD-110, czujke zalania AFD-100 i sterownik ASW-100.

Po dodaniu kazdego z urzadzeh nalezy przeprowadzi¢ identyfikacje ekspandera. Po
identyfikacji pojawi sie okno Poréwnanie danych: zapis, w ktérym zaznaczamy pierwszg
pozycje i klikamy klawisz Przepisz wszystko, a nastepnie Dalej. Po dodaniu wszystkich
urzgdzenh zapisujemy konfiguracje w oknie modutu ACU-120 przyciskiem Zapisz.

Konfiguracja parametrow i opcji.

Dla czujki AOD-200 nalezy ustawi¢ czutosci czujnikdbw na 2-4-2, dla sterownika ASW-100
wybrac¢ tryb pracy 1 oraz ustawic dla wszystkich urzgdzen czas odpytywania na 12 sekund.

Nalezy teraz odpowiednio skonfigurowa¢ wejscia czujek bezprzewodowych w oknie
modutu ACU-120 przyciskajac przycisk Szczegéfty dla odpowiedniego wejscia lub w menu
Dane wejs¢ i dla konkretnego wejscia przyciskajgc przycisk Szczegoty. Nalezy okresli¢:
Nazwe wejscia (dodajgc do nazwy czuijki jej funkcje np. RUCH ZEW AOD-200);

Typ linii aby wejscia informowaty o naruszeniu i sabotazu (instrukcja ACU-120 punkt 7.4.1,
strona 19);

Typ reakcji wedtug opisanych ponizej wymagan funkcjonowania. Opisy funkcji wejsc
znajdujg sie na stronach 49 — 50 instrukcji programowania.

Czujki AOD-200 i AMD-103 powinny wyzwala¢ alarm bez Zadnych opozZnien, czujki
ASD-110 i AFD-100 sg czujkami pozarowymi, ktore wywotujg alarm natychmiastowo
zarowno podczas czuwania, jak i wytagczonym czuwaniu. Wejscie zmierzchowe AOD-200
oraz wejscie ASW-100 zdefiniuj jako ,,47 — Bez akcji alarmowey”.

Dla wyjscia obstugujgcego sygnalizacje optyczng nalezy zaprogramowac odpowiednig
funkcje wyjsciowg tak, aby sygnalizowane byty alarmy wtamaniowe i pozarowe.

Dla uzytkownika Administrator 1 dodaj pilot APT-100 za pomocg menu
Uzytkownicy/Piloty ABAX, a nastepnie przypisz dwom dowolnym przyciskom, wejscia
wirtualne nr 17 i 18, ktére bedg petni¢ funkcje kasowania alarmoéw i zatgczania/wytgczania
czuwania. Zdefiniuj odpowiednio typ linii i typ reakcji tych wejs¢ (instrukcja programowanie,
strona 51 oraz odpowiednig opcje zatgczania/wytgczania czuwania — strona 52).

Pamietaj o zapisaniu konfiguracji w oknie modutu ACU-120 przyciskiem Zapisz.

Sprawdz dziatanie czujek odpowiednio wywotujgc alarmy oraz dziatanie pilota kasujac
alarmy oraz wigczajgc i wytgczajgc czuwanie.

PRZYKLADY ZASTOSOWANIA BEZPRZEWOPOWEGO STEROWNIKA 230 V.

Zatgczanie przez ASW-100 z czujnika zmierzchowego w AOD-200 (gdy ciemno).

Jezeli dla wyjscia zajetego przez sterownik ASW-100 uzyjemy funkcji 24: Przetgcznik
MONO, a wyzwalac je bedzie tylko wejscie zajete przez czujnik zmierzchowy AOD-200,
kiedy zakryjemy czujke (ciemno) sterownik zatgczy napiecie 230 V na czas dziatania
ustawiony dla wyjscia. Gdy czas ustawimy na 0 sekund, a zaznaczymy opcje Aktywne
podczas naruszenia, sterownik bedzie podawat napiecie, az nie stanie sie jasno.

Zastosowany w AOD-200 czujnik zmierzchowy jest czujnikiem zewnetrznym

z 15 minutowym opo6znieniem, ktére pozwala unikngé wyzwalania przez przypadkowe
zmiany natezenia oswietlenia. Podczas testowania dziatania uktadow z jego uzyciem,
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nalezy ustawi¢ w oknie kontrolera ACU-120 tryb testowy, w ktdorym czas zwtoki wynosi tylko
3 sekundy.

Zatgczanie przez ASW-100 sterowane z pilota.

Podobnie jak w punkcie 3.7 dla uzytkownika Administrator 1 do kolejnego przycisku pilota
przypisz wirtualne wejscie nr 19 z typem reakcji 47:Bez akcji alarmowej, ktére postuzy do
wyzwalania wyjscia zajetego przez ASW-100. Wyjscie to mozemy zdefiniowac jako typ:

24: Przefacznik MONO - nacisniecie przycisku pilota spowoduje zatgczenie przez
sterownik napiecia na czas dziatania ustawiony dla wyjscia;

25: Przefacznik Bl — kolejne nacisniecia przycisku pilota bedg zatgczaé i wylgczaé
napiecie przez sterownik.

Zatgczanie przez ASW-100 z czujnika zmierzchowego w AOD-200 (gdy ciemno) i czujka
przewodowa wykryje ruch.

Nalezy utworzy¢ dwa wirtualne wyjscia o numerach np. 5 i 6 wyzwalane wejsciami zajetymi
przez czujnik zmierzchowy i czujke przewodowa, ktorych iloczyn logiczny bedzie sterowacé
wyjsciem zajetym przez ASW-100.

Wyjscie 5 powinno odwzorowywac stan wejscia zajetego przez czujnik zmierzchowy.
Mozna to zrealizowac¢ za pomocg funkcji 109: lloczyn logiczny wejsé (w tym przypadku
tylko jednego wejscia). Nalezy pamieta¢ o wyzwalaniu tylko z odpowiedniego wejscia.
Wyjscie 6 powinno odwzorowywac stan wejscia zajetego przez czujke ruchu i jednoczesnie
wydtuzac jego czas dziatania (bedzie to jednoczesnie czas zatgczenia wyjscia sterownika).
Mozna to zrealizowaC za pomocg znanej juz funkcji 24: Przetgcznik MONO. Nalezy
pamieta¢ o wyzwalaniu tylko z odpowiedniego wejscia.

Dla wyjscia zajetego przez sterownik ASW-100 definiujemy funkcje 46: lloczyn logiczny
wyjs¢ (wyzwalanie tylko z utworzonych wyj$¢ wirtualnych).

PR2YKEADOWE 2 APANIE 2 ALICZ2ENIOWE.
WSKAZ2OWKI NIE2BEDPNE PODCZ2AS 2 ALICZ2ENIA.

Wykonaj niezbedne potgczenia instalacji systemu alarmowego zawierajgcego centrale
alarmowg, przewodowg czujke ruchu, manipulator, sygnalizator (uwzglednij tylko
sygnalizacje optyczng) i kontroler ABAX.

Zaprogramuj centrale tak, aby umozliwi¢ ochrone antywlamaniowg z czujkg reagujgcg bez
zadnych opo6znien. Ustaw czas na wyjscie 10 sekund.

Zaprogramuj centrale tak, aby dziatata jedna z czujek bezprzewodowych oraz pilot
realizujgcy dowolng funkcje.

Zaprogramuj centrale tak, aby dziatato dowolne sterowanie za pomocag bezprzewodowego
sterownika ASW-100.



